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Resumo 

Atualmente um grande número de missões espaciais tem-se utilizado de satélites cuja a 
estrutura mecânica consiste basicamente de duas partes. A primeira, chamada de corpo do 
satélite, contém toda instrumentação associada a Carga útil envolvida com os objetivos da missão 
e os equipamentos do sistema de controle de atitude e órbita (SCAO). A estrutura dessa parte do 
satélite deve ser rígida o suficiente para suportar a carga mecânica durante o estagio de 
lançamento e para assegurar o correto posicionamento dos atuadores e sensores, afim de se obter 
o grau de precisão de apontamento requerido pelos aos objetivos da missão. Aliado a isso, a 
necessidade de se ter um satélite o mais leve possível, conduz a um compromisso entre massa e 
rigidez, o que em geral resulta em uma estrutura com características chamada de quase rígida. 
onde o surgimento de possível vibração estrutural deve ser antecipada. A segunda parte da 
estrutura do satélite consiste de longos e/ou largos apêndices flexíveis, tais como, antenas de 
comunicação. estruturas telescópicas, braços cuja finalidade é colocar equipamentos fora da 
interferência do corpo principal do satélite e painéis solares flexíveis, que são construídos com 
material leve afim de reduzir o seu peso. A complexidade que se observa nas atuais estruturas 
espaciais é por conta desses apêndices, os quais podem induzir vibração estrutural, quando 
sujeito a rotações provocadas por forças, torques e devido a grandes diferenças de temperatura. È 
importante ressaltar que o movimento de líquido também pode introduzir vibração estrutural 
considerável. A vibração estrutural proveniente de apêndices flexíveis e/ou devido ao movimento 
de liquido pode interfere fortemente com o sistema de controle de atitude (SCA), podendo impor 
severas limitações no seu desempenho. O projeto de pesquisa proposto pretende desenvolver um 
modelo dinâmico de um satélite com um corpo central rígido e apêndices flexíveis. Deste modo, 
o modelo permitirá estudar o comportamento dinâmico de urna variedade de configurações de 
satélites. Também será possível investigar aspectos relacionados a estabilidade do movimento do 
satélite, tal como, estabilidade direcional e a capacidade do satélite de se manter em equilíbrio, 
quando sujeito a pequenas perturbações. Com  respeito ao SCA, questões associada a localização 
de .atuadores e sensores, se colocados na parte rígida e/ou flexível, também podem ser 
investigadas. Em particular, pretende-se desenvolver técnicas que permitam estudar o grau de 
interação entre o movimento de corpo rígido e o flexível e as limitações que a flexibilidade pode 
impor no desempenho do SCA do satélite. 
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